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ULTRASCHALL - EIN ERFOLGSPRINZIP
MIT VIELEN VORTEILEN

ALLE ANWENDUNGSVORTEILE - VEREINT IN EINEM SENSOR

10-Link - Schon heute mit der Zukunft verbunden
= Konstante Uberwachung der Geréatefunktionen- und parameter
= Erweiterte Einstellmoglichkeiten

Reflexbetrieb - Der Erfolgsgarant im Hintergrund

Der Sensor wird auf den Hintergrund eingelernt und nicht auf die zu erfassenden Objekte,
so dass er einfach nur eine Abweichung zum Hintergund erkennen muss.

= Oberflachenunabhangige Erkennung
= Deutlich stabilere und einfachere Prozesse

Klarer Schaltpunkt durch Temperaturkompensation

Auch bei Temperaturschwankungen eine konstante Messgenauigkeit durch die
integrierte Temperaturkompensation — an- und abschaltbar.

= Immer ein klarer Schaltpunkt auch bei langsam wechselnden Temperaturen
Konstant hohe Messgenauigkeit flr die optimale Prozessqualitat

Bei schnell wechselnden Temperaturen anschaltbar

Hochste Anlagenverfligbarkeit und Reduzierung der Maschinenstillstandszeiten

Ultra-leichtes Teach-in: 3 Teach-Modi und weitere Einstellungen
Fenster-Modus

2-Punkt-Modus

Autoteach-Modus

Umschaltung des Ausgangs

Kompakt und kurz von M8 bis Q12 - Gewinde- und Quaderbauformen
= Einfache Maschinenintegration durch sehr kompakte kurze Gehduseabmessungen

= Hochste Flexibilitat selbst bei begrenztem Einbauraum

= Retrofit — optimal geeigent fUr nachtragliche Aufrlistung oder Ersatz

Fullstandsuberwachung
im Bunker
us Qiz2

Der Ultraschallsensor Uberwacht zuver-
lassig den Fullstand im Rutteltopf und
kann dank der Quaderbauform sogar

direkt an der Bunkerwand von Stufen-
férderern montiert werden.




DIE SCHALTENDE ULTRASCHALL-SERIE
ULTRA-EINFACH - ULTRA FLEXIBEL

STABILE PROZESSE DURCH DI-SORIC ULTRASCHALL-SENSOREN

Einfache Maschinenintegration Hoéchste Flexibilitat
durch sehr kompakte und vor allem durch unterschiedliche Bauformen
kurze Gehauseabmessungen und einstellbare Arbeitsbereiche

Stabile Applikationen

durch Schmutz- und Stoér-
gerauschunempfindlichkeit,
unabhéangig von Oberflachen-
eigenschaften wie z.B. Farbe

Stabile Prozesse

dank schmaler Schall-
keulen und maéglichem

Reflexbetrieb
Langlebig und robust
durch Metallgeh&use, -stecker
und IP67

Schnell betriebsbereit Ausfallsicherheit

durch einfaches Teach-In durch hohe Verschmutzungstoleranz

und |O-Link und Temperaturkompensation @ Io_ L| n k

Staukontrolle P > Objektanwesenheit
Schachteln / b Platinen

US12/US18 3 i Us 08

Durch groBe Reichweiten in Verbindung F=u | Die einzigartige M8-Bauform und ex-
mit I0-Link erkennt der Ultraschallsensor - : trem schmale Schallkeule machen den
zuverlassig Staus und Transportllicken US 08 zum perfekten Problemldser,
und sorgt fur reibungslose Beftrderung ~< ~  wo klassische Naherungsschalter an
von Paketen. ~—5 < < die Grenzen ihrer Tastweiten kommen.
: ~S Zum Beispiel bei der Anwesenheits-
kontrolle von Platinen aus groBer
Entfernung (bis zu 100 mm).




DIE MESSENDE ULTRASCHALL-SERIE
ANALOG-AUSGANG UND MULTI VO

NUR EIN SENSOR FUR MESSAUFGABEN UND AUFGABEN,
FUR DIE SONST EIN ZUSATZLICHER SENSOR BENOTIGT WIRD

Teachen, Schalten In 6 Sekunden
und Messen geteacht und betriebsbereit
durch MI/O

A

Kurzeste Bauformen

Sichere
Erkennung
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ab 55.5 mm Lange
in M12, M18, M30 und Q12
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auch von Kleinteilen durch
hohe Auflésung und
schmale Schallkeule
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Kostensparend
Flexibel . .
N . durch Anschluss mit 4-adrigen
it G Standard-Sensorleitungen
als Ultraschalltaster statt mit teuren 5-adrigen —

oder -schranke e Io_ L| N k bei vollem Funktionsumfang

Rollen-Durchmesserkontrolie
US 18 M 1500 IU-B4

Durchhangkontrolle
(Geschwindigkeitsregelung)
US 12 M 400 IU-B4

MI/O ermoglicht die optimale Planung

des Rollenwechsels durch kontinuierli-
che Durchhangkontrolle, Uberwachung
und Signal bei Unterschreitung der
minimalen Rollendicke durch zusatzlich
parametrierten Schaltausgang.




WELTWEIT ERSTES MULTI I/O

IN EINEM SENSOR: MI/O

ECHTE MULTIFUNKTIONALITAT UND VOLLER
FUNKTIONSUMFANG BEI NUR 4 PINS

SO FUNKTIONIERT MI/O

Durch MI/O wird automatisch ein angeschlossener |O-Link Master
erkannt und der Sensor wechselt in den Kommunikationsmodus.
Statt des Teach-Eingangs kann nun ein Schaltausgang
parametriert werden.

BN 1
@ —
MI/O — Bk N T+ TEACH '/ npn
U L )
_ T—: TEACH ‘
WH 2 ~
-/ i I pnp
BU 3~ T |
O .

BN: braun | BK: schwarz | WH: weiB | BU: blau

MI/O PIN 4

Ein Anschluss-PIN, der gleich
mehrere Funktionen erfillt:

1. Teach-In

2. 10-Link Kommunikation

3. Schaltausgang

4. Synchronisation / Multiplex Mode

Behalteruberwachung
US 18 M 800 IU-B4

Der Fullstand des Behalters kann analog
Uberwacht werden — der zusétzliche
Schaltausgang kann als Warnausgang
bei Uber- oder Unterschreiten eines

kritischen Levels genutzt werden,

um die Befullung zu regeln oder einen
Notstop zum Maschinenschutz durch
Trockenlauf durchzufiihren.

10-LINK
=
Industrial
Ethernet
SPS

Feldbus

(ON@)
IOL-MASTER |O O

OO

o¢
US...M...IU-B4

Kartonh6henvermessung
US 18 M 1500 IU-B4

Der Klassiker unter den analogen Appli-
kationen: mit diesem Ultraschallsensor
werden zuverlassig unterschiedliche
Kartonhéhen unabhangig von ihren
Oberflacheneigenschaften, wie z.B.
Farbe, bis zu einem Arbeitsabstand
von 1,5 m analog vermessen.




ULTRASCHALLSENSOREN US
MESSEND / SCHALTEND

Bauform M8 M12 M18

.-%E'
.o
% Us-uw-121

Schaltend US 08 M 100 G3-T4  US 12 M 150 FB G3-B4 US 12 M 200 G3-B4  US12M400G3-B4  US 18 M 800 G3-B4  US 18 M 1500 G3-B4

Messend US12M 150 FBIU-B4 US 12 M 200 IU-B4 US 12 M 400 IU-B4 US 18 M 800 IU-B4 US 18 M 1500 IU-B4
Lange 70 mm 84 mm 65 mm 55.5 mm

Reichweite 20 ... 100 mm 0..150 mm 20 ...200 mm 40 ... 400 mm 80 ... 800 mm 120 ... 1500 mm
Tastend Q "\ "\ Q

Reflex N\ N\ ) N\

Extra Fokusdiise " Umlenkwinkel (optional) 2 Umlenkwinkel (optional)
Einstellung 0O 0O 0O 0O

Bauform Quader Q12

Schaltend  US 30 M 3000 G3-B4 US 30 M 6000 G3-B4 US Q12 M 200 G3-T4 = US Q12 M 400 G3-T4 US Q12 M 400 FP G3-T4 US Q12 M 400 HP G3-T4

Messend US30M60001U-B4 US30M6000IU-B4 USQ12M2001U-T4  US Q12 M 400 IU-T4

Lange 60 mm 78 mm 83.5 mm 90.5 mm

Reichweite 300 ... 3000 mm 600 ... 6000 mm 20 ...200 mm 40 ... 400 mm 40 ... 400 mm 40 ... 400 mm

Tastend Q Q Q Q

Reflex N\ N\ ) )

Extra Fillstandsiiberwachung  Taster mit Hintergrund-
samtlicher Medien ausblendung

Einstellung 0 0 0 0Q®

Uber: © Fernteach @ 10-Link @ Potentiometer



GENERISCHES
ZUBEHOR

ANSCHLUSSTECHNIK /
I |

Im Bereich der Anschlusstechnik stehen vielfaltigste .

elektrische Kontaktierungen zur individuellen, indus-

trietauglichen Montage zur Verfiigung. Dazu gehoren Q

Anschluss-, Verbindungsleitungen, Adapterstecker und

konfektionierbare Steckverbinder. ..,:‘
.

SIGNALAUFBEREITUNG

Logikverteiler kdnnen zwei Sensoren logisch miteinander
verknupfen (z.B. UND/ODER-Funktion). Funktionsadapter
verandern Schaltsignale, z.B. npn, pnp, Invertierung,
Impulsverlangerung.

UNIVERSELLE BEFESTIGUNGSTECHNIK

di-soric bietet maBgeschneiderte Halte- und Befestigungs-
systeme fur alle seine Sensoren, Bildverarbeitungs- und
Identifikationssysteme, sowie Beleuchtungen.

PARAMETRIER- UND PRUFGERATE

Parametrier- und Prufgerate erleichtern Funktionstests von Beleuchtungen und Sensoren. IOL-Master
und IOL-Portable ermdglichen die Diagnose und Konfiguration von I0-Link-fahigen Beleuchtungen und
Sensoren ohne zusétzliche Steuerung. Der Sensortester eignet sich flr pnp- und npn-Sensoren.

IOL-MASTER
Betrieb an PC Uber USB

IOL-PORTABLE SENSORTESTER
Handheld Betrieb ohne PC ST 7PNG



CLEVER. PRACTICAL.

di-soric Hauptsitz

Deutschland: di-soric GmbH & Co. KG | Steinbeisstrasse 6 | 73660 Urbach
Tel +49 71 81 98 79-0 | Fax +49 71 81 98 79-179 | info@di-soric.com

di-soric Niederlassungen

Frankreich: di-soric SAS | Tel +33 476 61 65 90 | info.fr@di-soric.com
Niederlande: di-soric B.V. | Tel +31 413 33 13 91 | info.nl@di-soric.com
Osterreich: di-soric GmbH & Co. KG | Tel +43 7228 72 366 | info.at@di-soric.com
Singapur: di-soric Pte. Ltd. | Tel +65 6694 7866 | info.sg@di-soric.com

Weitere Informationen unter: www.di-soric.com/international

www.di-soric.com

-
=
=
1N
o
1
@
=}
=
i}
o
9]
2
o
o
m
L
0o
o
S
S
<
©
-
S}
S
S
-
c
@
=
<
~
@
Q
2
)
=
<
@
o)
f
S
=
@
°
<
<L
@
<
3]
2
fo
~
3]
@
o
°
o
=
.
K
<
@
@
'
o
>
=
[a]
f
@
g
=
2
£
=
e
<
ES)
3
D
G}
@
c
<
S
fe
)
Q
<
o)
o
<
o
<
o
=
o)
?
<
@)




